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1. Zanim zaczniesz

1.1 Przeznaczenie

VGS-Bridge to sterownik-mostek, ktéry pozwala uruchomié¢ automatyczng skrzynie biegéw
Mercedes 7G-Tronic (VGS/NAG2) poza jej macierzystym pojazdem. Modut generuje komplet
ramek magistrali CAN, ktérych oczekuje sterownik skrzyni, a dane wejsciowe pobiera z
sygnatéw analogowych, z magistrali CAN pojazdu bazowego albo z obu Zrédet jednoczednie.

Konfiguracja, diagnostykg i aktualizacjg oprogramowania zajmuje sie dotgczona aplikacja na
Windows, tgczgca sie ze sterownikiem przez adapter CANable.

Zastosowanie

Urzadzenie jest przeznaczone wytgcznie do sportu motorowego, toréw zamknietych, zastosowan off-
road, prac badawczo-rozwojowych oraz jako narzedzie warsztatowe. Nie posiada homologacji
drogowej. Montaz w pojezdzie dopuszczonym do ruchu po drogach publicznych moze naruszac
przepisy i skutkowac¢ utrata homologacji pojazdu.

1.2 Zasady bezpieczenstwa

Magistrala CAN steruje uktadami krytycznymi dla bezpieczenstwa. Btedna konfiguracja moze
spowodowacd nieprzewidziane zachowanie pojazdu.
* Wszystkie prace przy instalacji elektrycznej wykonuj przy odtgczonym akumulatorze.

e Pierwsze uruchomienie i kazdg zmiane parametréw wykonuj przy uniesionym pojezdzie lub
na stanowisku warsztatowym, z dala od oséb postronnych.

* Aktualizacja oprogramowania przerywa prace sterownika. Wykonuj jg wytacznie przy
nieruchomym pojezdzie.

* Nie odtaczaj zasilania ani adaptera w trakcie zapisu firmware.

1.3 Do kogo skierowany jest ten dokument

Instrukcja zaktada praktyczng znajomos¢ instalacji samochodowych i podstaw magistrali CAN.
Nie omawia budowy skrzyni 7G-Tronic ani zasad dziatania sterownika VGS.

2. Zawartosc¢ zestawu i wymagania

2.1 Zestaw

Urzadzenie VGS-Bridge modut elektroniczny w obudowie
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Ztacze ztgcze przytaczeniowe modutu

Piny do zarobienia przewodéw wedtug potrzeb instalacji
Broszura z pinoutem rozktad wyprowadzen ztgcza
Adapter CANable do potgczenia modutu z komputerem

2.2 Czego potrzebujesz dodatkowo

Komputer Windows 10 lub 11, jeden wolny port USB

Adapter CAN CANable (gs_usb), predkos¢ magistrali 500 kbit/s
Zasilanie 12 V z instalacji pojazdu lub zasilacza warsztatowego
Internet tylko do pobrania aplikacji i aktualizacji — praca

biezgca go nie wymaga

3. Montaz i podtaczenie

Ztgcze sterownika jest 3-rzedowe, z pinami numerowanymi w kazdym rzedzie od prawej (1) do
lewej (8). Ponizszy rysunek i tabele pokazuja petny rozktad wyprowadzeh — te same dane
znajdziesz w broszurze dotgczonej do zestawu.

MERCEDES 7G-TRONIC (722.9) T

STANDALONE KONTROLER [k E AL S
PINOUT - 3-RZEDOWE ZtACZE

L i

i RZAD B (SRODKOWY)

321\8‘7‘654321‘&;

| 4 + ) 1 4

HCT | +5V | CAN2-L|CANZ-H| OND |Kckoomi| V-IN | CAN-H | TPS | N.C. | MAP | BRAKE | HALL/ | VR+/ | VR-/ CAN-L [COOLANT| N.C. | IAT | MAF | HALL/ | VR-/ | VR+/

(out) (doGND) | +12V | | 0-5v SENSOR | (do GND) | SPEED | CRANK | SPEED * SENSOR | CRANK | CRANK | SPEED
MAX 500mA | 0-5V (czujnik 0-5V ‘ (czujnik
cyfrowy) ¢ |

V-IN +12V ) ‘ ‘ ——2) BRAKE VAP | MAPSENSOR DO KOMUNIKACJI CAN
Zasilanie sterownika = =) Zwierany do GND (hamulec aktywny) Sygnat analogowy 0-5V CAN-H | Linia CAN High
KICKDOWN

Zwierany do GND (kickdown aktywny) ygnat analog = CAN Linia CAN Low

HALL >
Wejscie cyfrowe (czujnik HALL) Sygnat analogowy 0-5V CAN2-H | Linia CAN2 High

na linii zasilania +12V

+5V (0UT)
Wyjscie 5V (max 500mA)

GND : ;
A , VR (czujnik indukcyjny) COOLANT = :
Masa sterownika i sygnatéw Weé ujnikow ng[lzdukcyjnvch) Czujnik temperatury el Linia CAN2 Low
) (drugi biegun do GND)

UWAGA:
+ Nie podiaczaj ani nie zwieraj pindw do +12V, jedli nie jest to wyraZnie opisane.
+ Niewlasciwe podtaczenie moze spowodowac uszkodzenie sterownika.

N.C. - nie podfaczony
Wszystkie sygnaty odniesione do GND sterownika.




Rozktad wyprowadzen ztacza sterownika standalone 7G-Tronic (722.9)

Numeracja pinéw w kazdym rzedzie: od prawej (1) do lewej (8). Wszystkie sygnaty odniesione do masy (GND)

sterownika.
Rzad A (gdérny)
8 7 6 5 4 3 2 1
+5V KICKDOWN V-IN +12V
HC2 HC1 wyjscie, max CAN2-L CAN2-H GND zwierany do bezpiecznik 2
500 mA GND A
Rzad B (srodkowy)
8 7 6 5 4 3 2 1
BRAKE HALL /
VR+ VR-
CAN-H TPS N.C. .MAP zwierany do SPEED ! !
0-5V czujnik 0-5 V GND czujnik CRANK SPEED
cyfrowy
Rzad C (dolny)
8 7 6 5 4 3 2 1
COOLANT IAT HALL /
CAN-L drugi biegun N.C. temp., do GND .MAF CRANK VR-/ VR
do GND “nieuzywany | C2uinik 0-5V czujnik CRANK SPEED
cyfrowy
3.1 Opis wyprowadzen
V-IN +12V zasilanie sterownika; na linii +12 V wymagany bezpiecznik 2 A
+5V (OUT) wyjscie napiecia odniesienia 5 V dla czujnikéw, obcigzalnos¢ do 500
mA
GND masa sterownika i sygnatéw — wspdlny punkt odniesienia
CAN-H / CAN-L magistrala CAN do sterownika skrzyni (500 kbit/s)
CAN2-H / CAN2-L druga magistrala CAN
TPS / MAP / MAF analogowe sygnaty czujnikéw 0-5 V (przepustnica, cisnienie,
przeptyw powietrza)
IAT czujnik temperatury powietrza dolotowego; drugi biegun do GND —
aktualnie niewykorzystywany
COOLANT czujnik temperatury cieczy chtodzacej; drugi biegun do GND
BRAKE / KICKDOWN wejscia zwierane do GND — hamulec i kickdown aktywne przy

zwarciu
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HALL / SPEED, HALL / wejscia cyfrowe czujnikéw Halla (predkos¢, potozenie watu)
CRANK

VR+ / VR- wejscia czujnikéw indukcyjnych (VR) — obroty i predkos¢
N.C. pin niepodtgczony
Uwaga

Nie podtaczaj ani nie zwieraj pinéw do +12 V, jesli nie jest to wyraZnie opisane. Niewtasciwe
podtaczenie moze uszkodzi¢ sterownik.

3.2 Kolejnosc¢ podtaczania

. Odtagcz akumulator pojazdu.

. Zamontuj modut w miejscu suchym, ostonietym od Zrédet ciepta i drgan.
. Podtgcz magistrale CAN do sterownika skrzyni biegéw.

. Podtacz sygnaty wejsciowe — analogowe lub CAN pojazdu bazowego.

. Podtgcz zasilanie i mase.

. Podtgcz adapter CANable do magistrali i do komputera.

. Podtgcz akumulator.

0 N O U b~ W N

. Uruchom aplikacje i sprawdz, czy modut sie zgtasza — patrz rozdziat 5.

3.3 Podtaczenie adaptera CANable

Adapter poditacza sie do tej samej magistrali, na ktérej pracuje modut. Do konfiguracji,
diagnostyki i aktualizacji oprogramowania wystarczy jedno potaczenie — nie jest potrzebny
osobny interfejs diagnostyczny.

4. Instalacja aplikacji

4.1 Pobranie

Instalator jest dostepny na stronie produktu: canbridge.pl - VGS-Bridge — Pobierz aplikacje
(Windows). Strona sama wskazuje najnowsze wydanie.

4.2 Instalacja

1. Uruchom pobrany plik EngineSignalConverter_Setup x_y.exe.
2. Przejdz przez kolejne kroki instalatora. Domysina lokalizacja jest wystarczajaca.

3. Zaznacz utworzenie skrétu na pulpicie, jesli chcesz.
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Sterownik adaptera

CANable jest widziany przez system jako urzadzenie gs_usb. Jezeli aplikacja nie widzi adaptera,
zainstaluj sterownik WinUSB narzedziem Zadig i dopiero wtedy uruchom program ponownie.

4.3 Pierwsze uruchomienie i aktywacja

Przy pierwszym starcie pojawia sie okno umowy licencyjnej wraz z aktywacjg. Przewin tresc
umowy do konca — dopiero wtedy odblokuje sie pole akceptacji. Ponizej znajdziesz ID tego
komputera; skopiuj je przyciskiem KOPIUJ i wyslij na adres garage@seasidecustoms.com, aby
otrzymac klucz licencyjny.

Wopisz otrzymany klucz w pole KLUCZ LICENCYJNY. MysIniki wstawiajg sie same, wielkos¢ liter
nie ma znaczenia. Przycisk AKTYWU] wiaczy sie, gdy tres¢ jest przewinieta, pole akceptacji
zaznaczone, a klucz kompletny.

ID komputera

Identyfikator liczony jest z UUID firmware ptyty gtéwnej, wiec nie zmienia sie po aktualizacjach ani
po reinstalacji Windows. Zmiana ptyty gtéwnej wymaga nowego klucza.

Okno nie pojawi sie ponownie, dopdki klucz pozostaje wazny, a tres¢ umowy sie nie zmieni.

5. Pierwsze uruchomienie

5.1 Nawiazanie potaczenia

1. Podtacz adapter CANable do komputera i do magistrali.
2. Wiacz zasilanie sterownika.

3. W gérnym pasku aplikacji wybierz adapter z listy CANABLE. Przycisk odswiezania obok listy
ponownie przeszukuje porty.

4. Upewnij sie, ze predkos¢ magistrali to 500 kbps.
5. Kliknij POLACZ.

Po nawigzaniu potgczenia kontrolka statusu zmieni sie na POLACZONO, a w dzienniku zdarzeh
pojawi sie powitanie sterownika wraz z numerem wersji firmware. Aplikacja automatycznie
odczyta wszystkie zapisane ustawienia.

Wersje na wierzchu

Numer wersji aplikacji widnieje w prawym gérnym rogu, obok przetgcznika jezyka. Wersje firmware
sterownika pokazuje okno aktualizacji. Podaj oba numery, kontaktujac sie w sprawie serwisu.

VGS Bridge - Signal Converter - Instrukcja obstugi 7118



5.2 Jezyk

Przyciski PL, GB i DE w prawym gdérnym rogu przetaczaja jezyk catego interfejsu. Wybér
zapamietuje sie miedzy uruchomieniami.

5.3 Tryb demonstracyjny

Przy oditgczonym adapterze aplikacja moze pracowaé¢ w trybie demonstracyjnym, symulujac
prace silnika. Stuzy on wytacznie do zapoznania sie z interfejsem — nie wysyta niczego na
magistrale.
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6. Zaktadka START — praca biezaca

Konwerter Sygnatéw Silnika dla ZF8HP | 5g-tronic | 7g-tronic

#0 bus=1addr=16 1 06 500 kbps POLACZ

HAMULEC KICKDOWN INPUT: AKTUALIZACJA FIRMWARE WYCZYSC LOG

0.6

WhatsApp +48 791 261 074 www.seasidecustoms.com

Okno gtéwne — wskazniki danych na zywo i dziennik zdarzen

6.1 Wskazniki

Osiem wskaznikéw pokazuje wielkosSci przekazywane do sterownika skrzyni w czasie
rzeczywistym:

Pozycja przepustnicy stopien otwarcia w procentach

Obroty silnika obr./min

Moment obrotowy Nm — wyliczany z obcigzenia i parametréw silnika
Przeptyw powietrza kag/h

Temperatura cieczy chtodzacej °C

Temperatura powietrza °C

dolotowego

Predkos¢ pojazdu km/h — z czujnika ABS, wedtug ustawionych

parametréw



Cisnienie MAP kPa

6.2 Kontrolki stanu

HAMULEC i KICKDOWN zapalajg sie, gdy sterownik wykryje wcisniecie pedatu hamulca oraz
petne wcisniecie pedatu gazu. Stuza do szybkiego sprawdzenia, czy te wejScia sg poprawnie
podtgczone.

6.3 Zrédto sygnatu

Przetacznik INPUT decyduje, skad sterownik pobiera dane wejsSciowe:

ANALOG z czujnikéw i potencjometréw pojazdu dawcy
CAN z magistrali pojazdu bazowego
MIXED tryb mieszany — czes$¢ wielkosci z magistrali, czes¢ z

wejs¢ analogowych

Zmiana zrédta zapisuje sie w pamieci sterownika i obowigzuje takze po odtagczeniu zasilania.

6.4 Dziennik zdarzen

Prawa kolumna pokazuje przebieg komunikacji: wystane polecenia, odebrane odpowiedzi,
ostrzezenia i btedy. Przycisk STOP LOG zatrzymuje dopisywanie nowych wpiséw, WYCZYSC LOG
opréznia okno. Przy zgtaszaniu problemu warto przeklei¢ tre$¢ dziennika.



7. Zaktadka KONFIGURACJA — parametry
pojazdu

" Konwerter Sygnat6éw Silnika dla ZF8HP | 5g-tronic | 7g-tronic

Benzyna

2000

SPEED TORQUE wyczysc PAUZA/WZNOW EKSPORTUJ

Z 4000
5

2000
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Parametry silnika, dyferencjatu i predkosci oraz wykres danych na zZywo

7.1 Jak zapisywac ustawienia

Kazde pole ma wtasny przycisk USTAW. Wpisz wartos¢ i zatwierdZz tym przyciskiem — dopiero
wtedy trafi ona do sterownika. Potwierdzenie zapisu pojawi sie w dzienniku zdarzen. Ustawienia
przezywajg odtgczenie zasilania oraz aktualizacje oprogramowania.

7.2 Parametry silnika

Parametr Znaczenie

Typ silnika benzyna albo diesel — wptywa na charakterystyke
momentu

Pojemnos¢ silnika w cm3

Liczba cylindrow potrzebna do przeliczenia sygnatu obrotéw

Maksymalne RPM goérny zakres obrotéw przekazywany do skrzyni



Parametr Znaczenie

Maks. moment obrotowy w Nm — punkt odniesienia dla wyliczanego momentu
Impulsy RPM na obrét liczba impulséw impulsatora na jeden obrét watu
Stata kalibracji wspotczynnik korygujacy wyliczenie momentu
Korekta temperatury przesuniecie wskazan w °C

7.3 Parametry predkosci i dyferencjatu

Parametr Znaczenie

Przetozenie dyferencjatu ABS przetozenie mostu napedowego

Obwod kota w mm — obwdd toczny opony

Liczba impulséw koronki ABS liczba zebdéw koronki czujnika predkosci
Skalowanie predkosci korekta procentowa wyliczonej predkosci

Kolejnos¢ strojenia

Najpierw ustaw obwdd kota, liczbe impulséw koronki i przetozenie — to one dajg wynik zgodny co do
rzedu wielkosci. Skalowania predkosci uzywaj dopiero na koncu, do korekty resztkowego btedu
wzgledem wskazania odniesienia.

7.4 Wykres danych na zywo

Wykres w dolnej czesci zaktadki rysuje przebiegi obrotéw, predkosci i momentu. Pola wyboru
nad wykresem wtgczajg i wytaczaja poszczegdlne przebiegi. Przycisk PAUZA/WZNOW
zatrzymuje rysowanie bez utraty danych, WYCZYSC kasuje historie, a EKSPORTU] zapisuje
zebrane prébki do pliku — przydaje sie przy analizie strojenia i przy zgtaszaniu probleméw.

8. Zaktadka SKRZYNIA BIEGOW — funkcje
VGS

Zaktadka daje dostep do sterownika skrzyni przez ten sam adapter, ktérym konfigurujesz
modut. Najpierw wybierz skrzynie z listy po lewej stronie — panel funkcji pojawi sie dopiero
wtedy.

Obstugiwana skrzynia



Obecne wydanie obstuguje wytacznie 7G-Tronic (VGS / NAG2). Pozostate pozycje widoczne na liscie
sg przygotowane pod przyszte wersje oprogramowania.

8.1 Identyfikacja

Przycisk Identyfikacja odczytuje dane sterownika VGS: numer czesci, wariant, wersje
oprogramowania i aktualne kodowanie. Od tego zaczynaj kazdg prace — bez odczytu pozostate
funkcje nie majg punktu odniesienia. Przycisk Zapisz do pliku zachowuje petny odczyt w pliku
JSON, co warto zrobi¢ przed jakakolwiek zmiana.

Kopia przed zmiana

Zapisz odczyt do pliku, zanim zmienisz kodowanie. To jedyny sposdéb, by wréci¢ do stanu
wyjsciowego.

8.2 Zmiana kodowania

&7 Zmiana kodowania

Kodowanie (hex, 46 bajtow):

|76 64 6A 33 02 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 O3 00 00 01 00
03 02 00 00 00 00 CO 00 00 1A 09 A6 ©3 E8 03 E8 07 CB 01 C2
Al 98 00 10 09 25

PRZELOZENIE DYFERENCIJALU

Wartosc: 2470 CRC: Al 98

Obwod kota (mm): 1995

Tryby: .C .S M

4+ WGRAJ KODOWANIE

Okno zmiany kodowania — wartosci edytowalne i suma kontrolna liczona automatycznie

Okno pokazuje petne kodowanie w postaci szesnastkowej oraz wyodrebnione pola do edycji:
* Przetozenie dyferencjatu — wartos¢ liczbowa przetozenia mostu.
* Obwodd kota — w milimetrach.
* Tryby — pola wyboru odpowiadajgce trybom pracy skrzyni.

Po zmianie dowolnej wartosci cigg kodowania i suma kontrolna przeliczajg sie automatycznie.
Zapis nastepuje po kliknieciu WGRA] KODOWANIE.



8.3 Diagnostyka (DTC)

Diagnostyka — kody btedéw (DTC)

KODY BtEDOW (DTC)

Wewnetrzna kontrola elektryczna Y3/8y3 (zawdér sprzegia K2) nie
powiodia sie

Wewnetrzna kontrola elektryczna Y3/8yl (zawdr cisnienia roboczego)
nie powiodla sie

=== Odczytano 11 aktualnych kod(ow) bieddow ===

m ODCZYTAJ DTC @ KASUJ DTC

ZAMKNIJ

Kody btedéw z opisami, z rozréznieniem koddw aktualnych i zapamietanych

ODCZYTAJ DTC pobiera pamie¢ usterek sterownika VGS. Kazdy kod ma opis w jezyku interfejsu
oraz oznaczenie statusu — AKTUALNY oznacza usterke wystepujgcg w tej chwili, ZAPAMIETANY
zdarzenie z przesztosci.

KASUJ DTC czysci pamiec usterek. Kody aktualne pojawig sie ponownie przy kolejnym odczycie,
jesli przyczyna nie zostata usunieta — dlatego kasowanie stuzy gtéwnie do sprawdzenia, co
wraca.

8.4 Reset HW

Wymusza restart sterownika skrzyni. Przydaje sie po zmianie kodowania, gdy nowe ustawienia
majg zaczad obowigzywad bez cyklu zaptonu.

8.5 Zapisz VIN

Zapisuje numer VIN do modutu i porédwnuje go z numerem zapisanym w sterowniku VGS.
Kontrolka obok przycisku pokazuje, czy oba numery sg zgodne.



9. Aktualizacja oprogramowania
sterownika

EN AKTUALIZACJA FIRMWARE

#0 bus=1addr=10 Pplik firmware: Local\Temp\sc_Engine_Signal Converter_ 7g 8HP.scfw

SPRAWDZ SERWER ..
HAMULEC Kl IWARE WYCZYSC LOG

Engine Signal Converter
1.2

1.2

1.2

79776 B (77.9 kB)
791771B1

Wysytanie danych...

34720 / 79776 B (6.8 kB/s)

5 oo
ia do bootloadera

A NIE ODtACZAJ ZASILANIA ANI ADAPTERA W TRAKCIE AKTUALIZACII

4
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Okno aktualizacji — wersje obok siebie, postep zapisu i przebieg operacji

9.1 Kiedy aktualizowac

Nowe wydania firmware przynosza poprawki i obstuge kolejnych wariantéw skrzyh. Aktualizacja
nie jest obowigzkowa — jesli uktad pracuje poprawnie, mozesz zostac przy obecnej wersji.

9.2 Przebieg aktualizacji

1. Potgcz sie ze sterownikiem, tak jak do zwyktej pracy.
2. W zaktadce START kliknij AKTUALIZACJA FIRMWARE.

3. Okno samo sprawdzi serwer i pokaze trzy numery: wersje w pliku, wersje w sterowniku oraz
wersje dostepng na serwerze.

4. Jesli na serwerze jest co$ nowszego, kliknij POBIERZ.
5. Kliknij WGRA] FIRMWARE i poczekaj. Transfer trwa kilkanascie sekund.

6. Po zakonczeniu pojawi sie okno z prosbg o reset zasilania — odfgcz i podtgcz zasilanie
sterownika.



W trakcie zapisu

Nie odtaczaj zasilania sterownika ani adaptera. Aktualizacje wykonuj przy nieruchomym pojezdzie

albo na stanowisku.

9.3 Co sie dzieje przy przerwanym transferze

Sterownik pozostaje w trybie aktualizacji i czeka na ponowng prébe. Konfiguracja pojazdu nie
zostaje naruszona. Wystarczy ponownie klikng¢ WGRAJ FIRMWARE.

9.4 Aktualizacja bez internetu

Plik firmware mozna pobra¢ wczesniej ze strony produktu (Pobierz firmware sterownika) i
wskazac go w oknie aktualizacji przyciskiem PRZEGLADA).

10. Aktualizacja aplikacji

Po uruchomieniu aplikacja sprawdza w tle, czy na serwerze pojawita sie jej nowsza wersja. Jesli
tak, pokaze okno z numerem wersji i opisem zmian. Przycisk POBIERZ | ZAINSTALU] Scigga
instalator, po czym aplikacja zamyka sie i uruchamia go automatycznie.

Brak potgczenia z internetem nie przeszkadza w pracy — sprawdzenie po prostu sie nie

powiedzie i nic sie nie wyswietli.

11. Rozwigazywanie problemoéw

Objaw

Lista CANABLE jest pusta

Potaczono, ale brak danych na
Zywo

Brak powitania sterownika

Predkos¢ niezgodna z rzeczywista

Mozliwa przyczyna i rozwiazanie

Adapter nie jest widziany przez system. Sprawdz kabel
USB, kliknij przycisk odswiezania, w razie potrzeby
zainstaluj sterownik WinUSB narzedziem Zadig.

Sterownik nie odpowiada. Sprawdz zasilanie modutu,
poprawnos¢ podtgczenia magistrali oraz rezystory
terminujace. W dzienniku wida¢ wtedy wysytane
polecenia bez odpowiedzi.

Modut nie zdgzyt sie zgtosic¢ albo pracuje w trybie
bootloadera po nieudanej aktualizacji. Otwérz okno
aktualizacji i sprawdz, co pokazuje pole Sterownik.

Zweryfikuj obwéd kota, liczbe impulséw koronki ABS i
przetozenie dyferencjatu. Skalowania predkosci uzywaj
dopiero na koncu.



Objaw

Obroty niezgodne z rzeczywistymi

Aktualizacja: ,,bootloader nie
odpowiada”

Aktualizacja: , niezgodna suma
kontrolna”

Aktualizacja: ,,plik dla innego
produktu”

Zgtaszanie problemu

Mozliwa przyczyna i rozwiazanie

Sprawdz liczbe impulséw RPM na obrét — to
najczestsza przyczyna proporcjonalnego btedu.

Sterownik nie przeszedt w tryb aktualizacji. Sprawdz
potaczenie i powtdrz. Jesli objaw sie utrzymuje,
skontaktuj sie z serwisem.

Plik firmware nie pasuje do tego egzemplarza
sterownika albo zostat uszkodzony przy pobieraniu.
Pobierz go ponownie.

Wskazany plik nalezy do innego urzadzenia. Uzyj pliku
ze strony produktu.

Przygotuj: wersje aplikacji (prawy goérny rég), wersje firmware (okno aktualizacji), tres¢ dziennika
zdarzen oraz krétki opis instalacji — model skrzyni, Zrédto sygnatu i pojazd bazowy.

12. Dane techniczne

Obstugiwana skrzynia
Magistrala

Zrédta sygnatu
Zasilanie
Konfiguracja

Adapter

Aktualizacja firmware

Pamiec ustawien

Do uzupetnienia

7G-Tronic (VGS / NAG2)

CAN, 500 kbit/s

analogowe, CAN, tryb mieszany

12V

aplikacja na Windows 10/ 11
CANable (gs_usb)

po magistrali CAN, z poziomu aplikacji

nieulotna, zachowywana przy aktualizacji
oprogramowania

Wymiary i masa modutu, zakres temperatury pracy, pobér pradu, stopien ochrony obudowy, typ

ztgcza.



13. Informacja prawna i gwarancja

VGS-Bridge jest urzadzeniem elektronicznym przeznaczonym wytacznie do zastosowanh w
sporcie motorowym, na torach zamknietych, do celéw off-road, badawczo-rozwojowych oraz
jako narzedzie diagnostyczne i tester podzespotéw na stanowisku warsztatowym. Produkt nie
posiada homologacji drogowej i nie jest przeznaczony do montazu ani uzytkowania w
pojazdach poruszajacych sie po drogach publicznych. Montaz lub uzywanie urzadzenia w
pojezdzie dopuszczonym do ruchu drogowego moze narusza¢ obowigzujace przepisy i
skutkowad utratg homologacji pojazdu.

Sterowanie skrzynig biegéw oraz modyfikowanie ramek magistrali CAN dotyczy systeméw
krytycznych dla bezpieczehstwa. Niewtasciwa konfiguracja moze spowodowad nieprzewidziane
zachowanie pojazdu, utrate kontroli nad nim, uszkodzenie sprzetu, obrazenia ciata lub $mier¢.

Odpowiedzialno$¢ za sposéb wykorzystania, montaz oraz zgodnos$¢ z lokalnymi przepisami
ponosi wytgcznie uzytkownik. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody,
straty ani skutki prawne wynikajgce z niewtasciwego uzycia lub uzycia niezgodnego z
przeznaczeniem.

Gwarancja
Okres 24 miesigce od daty zakupu
Zakres urzgdzenie elektroniczne VGS-Bridge; gwarancja nie
obejmuje pozostatych elementéw zestawu ani
podzespotéw pojazdu
Zgtoszenie mailowo na garage@seasidecustoms.com albo przez

WhatsApp pod numerem +48 791 261 074

W zgtoszeniu podaj numer wersji firmware i aplikacji, opis objawéw oraz okolicznosci ich
wystgpienia. Skraca to droge do rozwigzania i czesto pozwala poméc zdalnie, bez odsytania
urzadzenia.

Kontakt
Seaside Customs Garage garage@seasidecustoms.com
Strona produktu canbridge.pl

WhatsApp +48 791 261 074
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